
Профессиональное складское оборудование

8 495 150-14-67
8 800 500-41-28

Ежедневно с 9:00 до 18:00

г.Москва, Проектируемый проезд № 134 (43 км. МКАД), в навигаторе

«Логистический центр Славянский Мир», корпус 30

VASB@FXLT.EH

 

Штабелер ручной гидравлический TOR PJ4110,
400KGX1100MM

https://skyg.ru/
https://skyg.ru/admin/productpdf/znvygb:vasb@fxlt.eh
https://skyg.ru/upload/pdf/product_32139.pdf
https://skyg.ru/admin/productpdf/?action=print


71 086 руб.
Количество:

1

Артикул: 1006120

Характеристики

Грузоподъемность, кг 400
Высота подъема, мм 1100
Бренд TOR
Родина бренда Россия



Страна производства Китай

Описание
Штабелеры применяются в различных отраслях и сферах. При выборе необходимо учитывать ряд факторов,

среди основных являются: вес и высота, на которую необходимо поднимать груз. Размеры прохода помещений,

где будет эксплуатироваться подъемник, также имеет немаловажное значение.

Для компактных складов или небольшого производства подойдет модель TOR PJ4110. Штабелер изготовлен

по из прочного металла и имеет двухрамную конструкцию. Поверхность покрыта достаточным слоем хрома,

который препятствует коррозии.

Подъем производится при помощи специальной ножной тяги, а опускание ручным рычагом. Для вертикального

перемещения груза вверх, не требуется прилагать значительных усилий. Цепной привод работает вместе

с пружинно-гидравлическим механизмом.

Штабелер TOR PJ4110 относится к «легкому» классу и способен обрабатывать грузы массой, не превышающей

400 кг. Собственная масса также невелика. Конструкция оснащена передвижной площадкой, благодаря чему

стало возможным транспортировать груз в таре, отличной от паллетов.

Агрегат способен поднять товар на 1,1м, поэтому чаще его применяют для перемещения груза в пределах одной

плоскости. Модель относится к одной из самых популярных для производств или складов с низкоинтенсивным

потоком движения груза.

Грузоподъемные работы осуществляются за счет мускульной силы операторы. Данная конфигурация оснащена

мощным гидравлическим узлом, которым заботится о плавности движения. Принцип действия заключается

в создании гидравлического давления за счет гидравлического насоса. Рабочая жидкость поступает в цилиндр,

механизм приводится в действие. Платформа приводится в движение благодаря передаче приводного усилия

с помощью шкива и цепи.




